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SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
STO-B-1 ,,WYMAGANIA OGOLNE”—

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wspolne wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robét, ktore zostang wykonane na podstawie dokumentacji projektowe;
dla zadania pn.: Przebudowa bulwaru nadrzecznego oraz budowa obiektow matej architektury
w miejscu publicznym w ramach zadania pn.: ,,Stworzenie przestrzeni turystycznej nad Wista”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot zgodnie z ustawa o zamowieniach publicznych jak w pt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych ST

Spis dzialow ST wraz z klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV). Wymagania
ogbélne zawarte w ST dotycza wszystkich robot budowlanych i nalezy je stosowaé w powigzaniu ze
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi.

KOD CPV:
Nazwy i kody grup, klas i kategorii robdt dotycza stosowania Wspdlnego Stownika Zamowien przez
zamawiajacych w Unii Europejskiej. Wspolny Stownik Zamoéwien jest systemem klasyfikacji produktow,
ustug 1 robot budowlanych stworzonym na potrzeby zamoéwien publicznych.
45000000-7 Roboty budowlane

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego. Uzyte

w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Obiekt budowlany:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi;

b) budowle stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzgdzeniami,

c¢) obiekt malej architektury.
Budynek — obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg
przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

Budynek mieszkalny jednorodzinny — budynek wolno stojacy albo budynek o zabudowie blizniaczej,

szeregowej lub grupowej, shuzacy zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie
samodzielna calo$¢, w ktorym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wiecej niz dwoch lokali mieszkalnych
albo jednego lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nieprzekraczajacej

30% powierzchni catkowitej budynku.



Budowla — kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem malej architektury, jak:
lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe,
wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne
(fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub
urzadzenia techniczne, oczyszczalnie $ciekow, skladowiska odpaddéw, stacje uzdatniania wody,
konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle
sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czg¢sci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow
przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod
wzgledem technicznym cze$ci przedmiotow sktadajacych sie na catos¢ uzytkowa.

Obiekt matej architektury — niewielkie obiekty, a w szczegolnosci:

d) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury;

e) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowe;j;

f) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, $mietniki.

Tymczasowy obiekt budowlany — obiekt budowlany przeznaczony do czasowego uzytkowania

w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub
rozbiorki, a takze obiekt budowlany niepolaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne,
pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe, przykrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia
rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe,
nadbudowe obiektu budowlanego.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub

rozbiorce obiektu budowlanego.

Remont — wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robo6t budowlanych polegajacych na
odtworzeniu stanu pierwotnego, a niestanowigcych biezacej konserwacji, przy czym dopuszcza si¢
stosowanie wyrobdéw budowlanych innych niz uzyto w stanie pierwotnym.

Urzadzenia budowlane — urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace

mozliwos$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia instalacyjne,
w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe
i place pod $mietniki.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowana
przez urzadzenia zaplecza budowy.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik

budowy, protokoly odbioréw czegsciowych i koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektéw metoda
montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku




wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Teren zamkniety — teren zamkniety, o ktérym mowa w przepisach prawa geodezyjnego

i kartograficznego:
g) obronnos$ci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych  Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych
i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych;
h) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego.

Aprobata techniczna — pozytywna oceng techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do

stosowania w budownictwie.

Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodno$ci, wytworzony w celu

wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu, jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania
we wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralna cato$¢ uzytkows.

Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow

obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do usuni¢cia po ich
zakonczeniu.

Dziennik budowy — dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w czasie wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania robotami

i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialno$¢ za prowadzona budowe.

Grupy, klasy, kategorie robdt — grupy, klasy, kategorie okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia

5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 1., z p6zn.

zm.).

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne
i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne
w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jakosci 1 ilosci wykonanych robot, bierze
udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji
oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc
z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda



lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych obiektu oraz reperéw, przekaze dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, cze$¢ graficzng i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa dostarczona przez Zamawiajacego i sporzadzona przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym
z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ich waznos$ci wymieniona w ,,0g6lnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkos$ci
liczbowe wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow
i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami,
arozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i maja
wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot



Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowac wszelkie konieczne kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie jego sposobu
dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca begdzie miat szczegdlny wzglad na: lokalizacje
baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopoéw 1 droég dojazdowych, s$rodki ostroznosci
i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach
i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru
i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspdtpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych

mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigZzenia na os przy transporcie
gruntu, materiatéw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamia. Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie

osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy



i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywac wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia

uzywane do robodt od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.
1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np.
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, p6z. 401).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac

kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrédla uzyskania materialow do elementéw konstrukcyjnych
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegoétowe informacje dotyczace, zamawiania
lub wydobywania materialow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia
ciggtych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego
zrédla spetniajg wymagania ST w czasie postgpu robot.
Pozostate materialy budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Specyfikacjach Technicznych (ST).
2.2.Pozyskiwanie masowych materialow pochodzenia miejscowego
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie

materiatow z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego



ijest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji ztoza.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych
i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek ztoza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym:
oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do robot, chyba
ze postanowienia ogdlne lub szczegdtowe warunkéw umowy stanowig inacze;j.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru
bedg formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane, z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujagcymi na danym obszarze.

2.3.Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jako§ciowym

Materialy nieodpowiadajagce wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4.Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materiatdbw do wykonywania poszczegolnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny

z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym



w SST, programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnia normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie

moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT
4.1.0goélne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianymw umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog
na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelna obstuge geodezyjna przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez

Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce
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w wytyczeniu 1 wykonywaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej
iw ST, a takze w normach i1 wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce
nie podzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe

z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Program zapewnienia jakos$ci
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST. Program zapewnienia jako$ci winien zawieraé:
- organizacje wykonania robot, w tym termin i sposdb prowadzenia robot;
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot;
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne;
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonaniaposzczegolnych elementow
robot;
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot.
Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan), sposoéb oraz forme
gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi nadzoru, wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp., sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robét.
6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet

zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Inspektor nadzoru bedzie mieé
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych, jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie
na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow
i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw i robot ponosi
Wykonawca.

6.3.Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunicte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan bgda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bg¢dg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaroéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5.Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak

najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki

12



badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedhug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédla ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy iproducenta
materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawceg.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy Iub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodno$ci materialdéw i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku,
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i1 materiaty, ktore:
1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisoOw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA
z 1998 1. (Dz. U. 99/98).
2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi
SST.
3. znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.U.
98/99).

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym Zamawiajacego

i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku
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budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
[2] Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdw, orzeczenia
o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru
robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
[3] Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nast¢pujace
dokumenty:
- pozwolenie na budowe;
- protokoly przekazania terenu budowys;
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi;
- protokotly odbioru robot;
- protokoly z narad i ustalen;
- operaty geodezyjne;

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru robot
Dotyczy wynagrodzenia obmiarowego. Przy wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie

dokonywany obmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
- odbiorowi czgsciowemu;
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu);

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Zgodnie z warunkami umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t.j. Dz.U. 2021 poz. 2351, z pozn. zm.);
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
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montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 963);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa

1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (t.j. Dz. U.z2018 r. poz. 583).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-1 ,ROBOTY ROZBIORKOWE” — kod CPV 45111300-1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wspolne wymagania

ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiorkowych dla inwestycji jak w pkt 1.1. STO-B-1.
1.2.Zakres robét objetych SST

Zakres, ktorego dotycza niniejsze SST, obejmuje roboty i czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu realizacje¢ wszelkich robot objetych Dokumentacjg Projektowa dla wymienionego w pkt 1.1.
zadania. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty zwigzane z wykonaniem robot
objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (SST).
Zagospodarowanie terenu dziatki obejmuje nastgpujace prace rozbiérkowe:

— altana drewniana wraz z utwardzeniem terenu — ok. 22,00 m?;

murowany grill — ok. 0,82 m?;
— betonowe schody terenowe — 47,88 m?;
— betonowy slip do wodowania i wyciggania na lad jednostek ptywajacych — 44,98 m?;
— nawierzchnia z ptyt betonowych — 132,92 m?;
— nawierzchnia betonowa — 257,16 m?.

Obiekty z rozbiorek nienadajace si¢ do ponownego wykorzystania nalezy zutylizowac lub
zeztomowaé. Wykonawca robdt wywiezie oraz zutylizuje materialy z rozbiorek we wlasnym zakresie,
poza terenem budowy. Ewentualny przychod ze sprzedazy Wykonawca wkalkuluje w cen¢ umowna.

Ziemia z wykopow zostanie odebrana z placu budowy przez przedsigbiorstwo zajmujace si¢
wywozem odpadow oraz zostanie zutylizowana zgodnie z Ustawg z dnia 14 grudnia 2012 r. o0 odpadach
wraz z pdzn. zmianami.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za zgodno$¢ z Dokumentacija Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w STO-B-1 pkt 1.5.
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz okresleniami podanymi

w STO-B-1 pkt 1.4.

2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotyczace materialow podano w STO-B-1 pkt 2.

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B-1 pkt 3. Do wykonania robot

wyburzeniowych i rozbidorkowych nalezy stosowac:
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— narzedzia rgczne w postaci pit mechanicznych, mlotéw pneumatycznych, mtotow oburecznych,
przecinakow, mloto-wiertarek, fomy, diuta;
— szpadle;
— sprzet jednoczesnego przemieszczania tadowania gruzu /spycharki, tadowarki/transportu gruzu
(samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.);
— drobnego sprzetu jak szlifierki katowe, przecinaki do drutu, pilty do betonu;
— narzedzia czyszczace: szczotki, wiadra.
Zatadunek i wytadunek materialéw z rozbiérek musi si¢ odbywac¢ z zachowaniem warunkow
BHP ludzi pracujacych przy robotach rozbidorkowych oraz z zachowaniem szczeg6lnej ostroznosci.
Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. TRANSPORT
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STO-B-1 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie robot rozbiorkowych
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w STO-B-1 pkt 5. Wykonaweca jest odpowiedzialny
za: prowadzenie robot zgodnie z umowa, przestrzeganie harmonogramu robo6t, jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, ich zgodnos¢ z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznej,

projektem organizacji robot oraz poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Odpady nalezy utylizowa¢ w sposdb i w miejscu zgodnym z wymogami ustawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w STO-B-1 pkt 6.

6.2.Kontrola jakoS$ci robot wyburzeniowych i demontazowych
Kontrola jako$ci wykonanych robét rozbidérkowych polega na:

— wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych roboét rozbiorkowych,

— sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbiorki, w tym prawidlowosci zabezpieczen obiektu
oraz terenu do niego przylegajacego, oraz zabezpieczen rozbieranych elementow obiektu
budowlanego,

— sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow pozostajacych w konstrukcji,

— prawidlowosci wykonanej segregacji odpadow,

— wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadow z miejsca budowy, sprawdzeniu zgodnosci zakresu

wykonanych robot z SST i ustaleniami z Zamawiajgcym.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STO-B-1 pkt 7. Obmiar robot
okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy. Ilos¢ rob6t oblicza sie¢ wedtug
pomiaréw z natury. Jednostka obmiarowa — jak w przedmiarze.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy), m3 (metr szescienny), metr (m), tona lub
sztuka rozbieranego elementu.

— elementy wyposazenia — szt.

elementy betonowe — m?
wywoz gruzu, ziemi — m?
Jednostka obmiarowg dla pozostatych robot jest jednostka miary podana w przedmiarze robot

dla danej pozycji kosztorysowe;.

8. ODBIORY ROBOT
8.1.Zasady ogélne odbiorow
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STO-B-1 pkt. 8.
W czasie odbioru sprawdzeniu podlegaja:
- kompletno$¢ wykonania robot rozbiérkowych zgodnie z dokumentacjg projektowa,

- zageszczenie gruntu wypetniajacego doty po usunietych elementach — zgodnie z dokumentacja.

9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1.Zasady ogolne
Ustawienia ogodlne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B-1 pkt. 9. Zasady rozliczenia

i platnosci za wykonane roboty sg okreslone w umowie ryczattowe;.

9.2. Wynagrodzenie ryczaltowe robot bedzie obejmowa¢é

— altana drewniana — ok. 22,00 m?;

— utwardzenie terenu pod altang — ok. 23,77 m?;

— murowany grill — ok. 0,82 m?;

— betonowe schody terenowe — 47,88 m?;

— betonowy slip do wodowania i wyciggania na lad jednostek ptywajacych — 44,98 m?;

— nawierzchnia z plyt betonowych — 132,92 m?;

— nawierzchnia betonowa — 257,16 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE
NORMY:
PN-81/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
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PN/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zagg¢szczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-2 ,,ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE

I ROBOTY ZIEMNE” - kod CPV 45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogo6lne dotyczace wykonania
i odbioru robét dla inwestycji jak w p.1.1. STO-B-1.
1.2.  Zakres robét objetych SST

Zakresem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykopami fundamentowymi, naktadami uzupeiajagcymi za
kazde rozpoczete 0,5km transportu ponad lkm samochodami samowytadowczymi po drogach
utwardzonych — przyjeto wywdz gruntu na wysypisko oraz z zatadunkiem nadmiaru ziemi na $rodki
transportowe, wywoz i przekazanie na wysypisko. Szczegdlowy zakres robdt ujety jest w opracowaniu
kosztorysowym na ww. Roboty.
1.3. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STO-B-1 p. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow budowlanych podano w STO-B-1 p. 2.
2.2. Wymagania szczegélowe

Wytyczenie konturow obiektow musi by¢ wykonane przez uprawnionego geodete. Punkty
charakterystyczne oznakowane przy pomocy palikéw trwale zamocowanych w odlegtosci min. 0,5 m
od krawedzi skarp wykopoéw. Poziomy posadowienia wyznacza si¢ geodezyjnie za pomocg
wyznaczonego poziomu odniesienia, od ktorego beda odmierzane wszystkie elementy wysokosciowe.
Poziom odniesienia utrwala si¢ za pomocg reperéw, umocowanych poza obrgbem rob6t w miejscach
nienarazonych na osiadanie. Z prac pomiarowych powinna by¢ wykonana dokumentacja w formie
szkicu z wykazem punktow terenowej osnowy geodezyjnej, punkty charakterystyczne obrysu obiektu
1 miary umozliwiajace zlokalizowanie wszystkich charakterystycznych punktéw posadowienia obiektu.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy koniecznie zbada¢ teren pod wzgledem jego
uzbrojenia podziemnego. W przypadku stwierdzenia kolizji uzbrojenia terenu z planowanymi robotami
ziemnymi nalezy przedsigwzia¢ odpowiednie srodki ostroznosci i zabezpieczenia.

Prace ziemne nalezy prowadzi¢ na podstawie planu zagospodarowania terenu z wykreslonymi
obiektami istniejgcymi i przewidzianymi do realizacji oraz naniesionym przebiegiem istniejgcego
uzbrojenia terenu. Nalezy réwniez sprawdzi¢ poziom wody gruntowej w miejscu wykonywania robot

ziemnych. Wykopy nalezy zabezpiecza¢ przed zalewaniem przez wody powierzchniowe, opadowe.
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Zrédta wody odstonigte przy wykonywaniu wykopow nalezy ujaé za pomoca rowdw lub drendéw
i odprowadzi¢ rowami poza teren robot.

PARAMETRY WYKOPU:

— Szeroko$¢ wykopu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +
10 cm.

— Rzedne wykopu ziemnego nie mogg r6zni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz —3 cm
lub +1 cm. W przypadku koniecznosci zweryfikowania glebokosci wykopu w zwiazku
réznorodnym poziomem gruntu rodzimego nalezy poziom powdowienia skonsultowaé
z autorem opracowania konstrukcji.

— Nieré6wno$ci powierzchni dna wykopu mierzone tata 3-metrowa nie mogg przekraczac¢ 3 cm.

— Nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowg nie moga przekracza¢ = 10 cm
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow, jesli spelniajg pozadane parametry techniczne,

powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypywania wykopow.
Grunty przydatne do wbudowania moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy

stanowig nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

3. SPRZET
3.1. 'Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B-1 p.3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

— samochod samowytadowczy 5 t; 10-15 t

— spycharka gasiennicowa

— koparka gasiennicowa

— ubijak spalinowy 200kg

— przeno$nik taSmowy

— tradycyjne narzedzia

Szczegdlowy wykaz sprzetu ujeto w opracowaniu kosztorysowym na ww. Roboty

Uwaga: Dobierajqc sprzet do wykonania prac nalezy uwzglednic przebieg pobliskich instalacji zewnetrznych, ulicy oraz

istmiejqcej zabudowy.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B-1 p. 4. Materialy i urzadzenia
przewozone $rodkami transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukladane
zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez ich wytwoérce. Podczas transportu materiaty chronic¢
od wpltywow atmosferycznych. Materiaty i urzadzenia nalezy sktada¢ w pomieszczeniach zamknigtych
w odpowiednich opakowaniach, w suchych pomieszczeniach.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem
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i zawilgoceniem. Transport pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami

norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogélne wykonania robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za: prowadzenie robot zgodnie z umowsg, przestrzeganie
harmonogramu robot, jakos¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robét, ich zgodnosé
z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz poleceniami

zarzadzajacego realizacjg umowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STO-B-1 p. 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét
Ogodlne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w STO-B-1 p. 7.
Obmiar robo6t okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy. I1os¢ robdt

oblicza si¢ wedlug pomiardéw z natury. Jednostka obmiarowa — jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w STO-B-1 p. 8.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogdblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STO-B-1 p. 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy r¢cznych pracach transportowych (Dz.U. 2000 nr 26 poz.
313)

— Ogodlne przepisy BHP i p.poz.

— Zasady sztuki budowlane;.

— PN-EN 1997-2:2009 Projektowanie geotechniczne - Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie i badanie podloza

gruntowego
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-3 FUNDAMENTY CPV 45262300-4

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot
fundamentowych pod obiekty malej architektury.
1.2. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie fundamentow betonowych pod urzadzenia matej architektury.
1.4. Wymagania dotyczace robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng, poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Projektanta, zgodnie z art.
22,23 128 Ustawy Prawo Budowlane. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STO-B-1.
1.5. Ogélne zasady prowadzenia robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace
rob6t podano w STO-B-1.
1.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Ogo6lne wymagania dotyczace BHP podano w STO-B:
— Roboty w bezposrednim sagsiedztwie instalacji podziemnych nalezy prowadzi¢ szczegdlnie
ostroznie i pod nadzorem kierownictwa budowy.
— W odleglosci mniejszej niz 0,5 m od istniejacych instalacji roboty nalezy prowadzi¢ recznie,
narzedziami na drewnianych trzonkach.
—  Wszystkie prace zwigzane z montazem transportem i rozbidrka deskowan nalezy prowadzié¢
zgodnie z zasadami sztuki budowlanej
— Podczas rozbiorki deskowan nalezy podja¢ dziatania zabezpieczajace przed ewentualnym
zawaleniem si¢ elementow, cze$ci sktadowe deskowan nalezy oczys$ci¢ 1 przenies¢ w
wyznaczone miejsce poza granicg robot
— Podczas pracy przy zbrojeniu elementéw ubranie powinno przylega do ciata

—  Wszystkie narzedzia i urzadzenia nalezy uzywac zgodnie z przeznaczeniem
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2. MATERIALY
Fundamenty pod konstrukcje nalezy wykona¢ z betonu klasy co najmniej C16/20 wg PN-EN
206-1:2000. Wykonanie i osadzenie kotew fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-
03215:1998.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B-1 "Wymagania ogolne".
— $rodek transportowy
— deskowanie drobnowymiarowe systemowe
— pompa do betonu na samochodzie
— tradycyjne narzedzia
— samochod dostawczy

Szczegdlowy wykaz sprzetu ujeto w opracowaniu kosztorysowym na ww. Roboty

Uwaga: Dobierajqc sprzet do wykonania prac nalezy uwzgledni¢ przebieg pobliskich instalacji zewnetrznych. Szczegoly na

rysunku zagospodarowania terenu.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B-1. Kruszywo mozna przewozic¢
dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami normowymi. Cement luzem
nalezy przewozi¢ specjalnym pojazdem, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu i w odpowiedni sposob zabezpieczony przed nadmiernym zawilgoceniem.

Prety do zbrojenia powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, w sposob

zapewniajacy uniknigcie trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w STO-B-1.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w STO-B-1. Kontrola wykonania robot
zelbetowych 1 betonowych obejmuje sprawdzenie stanu i jakosci powierzchni, wymiaréw

geometrycznych, prostoliniowos$ci, rownosci wypoziomowania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STO-B-1.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B-1. Odbiorowi podlegaja poszczegdlne elementy

charakterystyczne wykonania fundamentow:

10.

przygotowanie podioza gruntowego
deskowania
betonowanie

izolacje

PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B-1.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ogodlne przepisy zwigzane z wykonaniem robot podano w STO-B-1.

W szczegblnosci nalezy przestrzegaé:

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz.U. 2000 nr 26 poz.
313)

Ogolnych przepisow BHP i p.poz.

Zasad sztuki budowlane;.

PN-EN 13318:2002 Podktady podtogowe oraz materiaty do ich wykonania -- Terminologia
PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu

PN-EN 206:2014-04 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 197-1:2012 Cement. Cz¢s¢ I Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 196-1:2006 Metody badania cementu. Oznaczania wytrzymatosci

PN-EN 196-3+A1:2011 Metody badania cementu -- Czg§¢ 3: Oznaczanie czasow wigzania i
statosci objetosci

PN-EN 196-6:2011 Metody badania cementu -- Czg$¢ 6: Oznaczanie stopnia zmielenia
PN-EN 196-7:2009 Metody badania cementu -- Czgs¢ 7: Metody pobierania i przygotowania
probek cementu

PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Cze$¢ 2: Domieszki do
betonu -- Definicje, wymagania, zgodno$¢, oznakowanie i etykietowanie

PN-EN 480-1+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Cz¢$¢ 1:
Beton wzorcowy i zaprawa wzorcowa do badania

PN-EN 480-2:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Cze¢$¢ 2:
Oznaczanie czasu wigzania

PN-EN 480-4:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czgs¢ 4:

Oznaczanie ilosci cieczy wydzielajacej si¢ samoczynnie z mieszanki betonowej
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http://sklep.pkn.pl/pn-en-934-2-a1-2012e.html

PN-EN 480-5:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czes¢ 5:
Oznaczanie absorpcji kapilarnej

PN-EN 480-6:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czgs¢ 6:
Analiza w podczerwieni

PN-EN 480-8:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czegs¢ 8:
Oznaczanie umownej zawartos$ci suchej substancji

PN-EN 480-10:2011 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Cz¢$¢ 10:
Oznaczanie zawartosci chlorkéw rozpuszczalnych w wodzie

PN-EN 480-12:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czgs$¢ 12:
Oznaczanie zawartosci alkaliow w domieszkach

PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1: Oznaczanie
sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania

PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czegs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziarn -- Wskaznik ksztaltu

PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 5:
Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 1097-6:2011 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 6:
Oznaczanie ggstosci ziarn 1 nasigkliwosci

PN-EN 1367-1:2007 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie
czynnikoéw atmosferycznych -- Czes$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornos$ci

PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czgs¢ 1: Analiza
chemiczna

PN-EN 932-1:1999 Badanie podstawowych wtasciwosci kruszyw. Metody pobierania probek
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceso6w produkc;ji
betonu

PN-ISO 1891:1999 Sruby, wkrety, nakretki i akcesoria. Terminologia

PN-EN 12504-4:2005 Badania betonu -- Cz¢$¢ 4: Oznaczanie predkosci fali ultradzwigkowe;j
PN-EN 12504-2:2013-03 Badania betonu w konstrukcjach - Cze$¢ 2: Badanie nieniszczace -
Oznaczanie liczby odbicia

PN-EN ISO 6892-1:2010 Metale -- Proba rozciggania -- Czg$¢ 1: Metoda badania w
temperaturze pokojowe;j

PN-EN ISO 7438:2006 Metale. Proba zginania

PN-EN 10060:2006 - wersja polska Prety stalowe okragle walcowane na goragco ogdlnego
zastosowania -- Wymiary i tolerancje ksztaltu i wymiarow

PN-EN 15322:2009 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady klasyfikacji asfaltow uptynionych i

fluksowanych
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PN-EN 14991:2007 Prefabrykaty z betonu - Elementy fundamentow

PN-EN 14967:2006 Elastyczne wyroby wodochronne - Izolacje przeciwwilgociowe asfaltowe
- Definicje i wlasciwosci

PN-EN 14023:2010 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady klasyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

PN-EN 13970:2004 Elastyczne wyroby wodochronne - Asfaltowe warstwy regulacyjne pary
wodnej - Definicje 1 wlasciwosci

PN-EN 13969:2004 Elastyczne wyroby wodochronne - Wyroby asfaltowe do izolacji
przeciwwilgociowej lgcznie z wyrobami asfaltowymi do izolacji przeciwwodnej czesci
podziemnych - Definicje 1 wlasciwosci

PN-EN 13967:2012 Elastyczne wyroby wodochronne - Wyroby z tworzyw sztucznych i
kauczuku do izolacji przeciwwilgociowej facznie z wyrobami z tworzyw sztucznych i kauczuku

do izolacji przeciwwodnej czgséci podziemnych - Definicje i wlasciwosci
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-4 ,,ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI”- kod CPV 45233250-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogo6lne dotyczace wykonania
i odbioru robét dla inwestycji jak w p.1.1. STO-B-1.
1.2.  Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy SST, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie nastepujacych robdt: remont istniejacych nawierzchni utwardzonych oraz budowa
nawierzchni mineralno-gruntowe;.
1.3. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace rob6t podano w STO-B-1.
2. MATERIALY

Przedsigwzigcie, stanowigce przedmiot opracowania obejmuje remont istniejgcych nawierzchni
utwardzonych oraz budowe ciggdw pieszych i pieszo-jezdnych terenu rekreacyjnego o nawierzchni
mineralno-zwirowej. Do sceny plenerowej zapewniono bezkolizyjny dojazd — ciag pieszo-jezdny
o szerokosci 4 m. Oddzielenie nawierzchni ciagdw pieszych z kostki betonowej od terenéw zielonych
zrealizowane zostalo poprzez wbudowanie obrzezy betonowych 8x30 cm. Jako obrzeze nawierzchni

pieszo-jezdnej projektuje si¢ kraweznik betonowy najazdowy 15x30 cm.

Przyjeto nastgpujace parametry geometryczne:
— szerokos$¢ ciggdw pieszych 1,50-2,00 m

— szerokos¢ ciggu pieszo-jezdnego min. 4,00 m

Remont utwardzonvch nawierzchni

Projekt zaklada wykonanie remontu istniejgcych nawierzchni utwardzonych polegajacej na
wymianie nawierzchni betonowej oraz z ptyt betonowych na nawierzchni¢ z kostki betonowe;j

bezfazowe;j.

Zaprojektowano nastepujaca konstrukcje remontowanych nawierzchni utwardzonych:

— 8 cm — w-wa Scieralna z betonowej kostki brukowej bezfazowej typu Holland — ciag pieszy —
kolor jasnoszary, ciag pieszo-jezdny — kolor ciemnoszary;

— 3 cm — podsypka z grysé6w kamiennych 2-5 mm;

— 20 cm — podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa naturalnego (piasku) 0/8 mm zwigzanego

hydraulicznie cementem, klasa wytrzymatosci C3/4 <6,0 MPa;
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— 20 cm — podbudowa pomocnicza / w-w ulepszonego podtoza z mieszanki kruszywa naturalnego

(piasku) 0/8 mm zwigzanego hydraulicznie cementem, klasa wytrzymatosci C1,5/2 <4,0 MPa;

Ciagi pieszy i pieszo-jezdny

Na terenie objetym opracowaniem cigg pieszy oraz pieszo-jezdny projektuje si¢ z nawierzchni
mineralno-zwirowej wodoprzepuszczalnej. Ciag pieszy o szeroko$ci min. 1,50-2,00 m. Ciag pieszo-
jezdny o szerokosci 4,00 m. Oddzielenie alejek od terenéw zielonych zrealizowane zostalo poprzez

wbudowanie obrzezy betonowych 8x30 cm.

Projekt swoim zakresem obejmuje:

— roboty pomiarowe;

— wykonanie korytowania na gtebokos$¢ 62cm wraz z jego profilowaniem i zaggszczeniem;

— wykonanie podbudowy pomocniczej / ulepszonego podloza z mieszanki kruszywa naturalnego
(piasku) 0/8 mm zwigzanego hydraulicznie cementem, klasa wytrzymatosci C3/4 < 6 MPa,
grubo$¢ 10cm;

— wykonanie podbudowy pomocniczej / w-wa odsaczajacej z piasku $redniego — piasku (E2 > 80
MPa) o grubosci 20cm;

— wykonanie w-wy odcinajgcej z geotkaniny polipropylenowej o masie powierzchniowej min.
200 g/m?;

— wykonanie podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej z kruszywa tamanego C90/3
o uziarnieniu 31,5 /63 mm (E2 > 100 MPa), grubos$¢ 17cm;

— wykonanie w-wy z mieszanki niezwigzanej z kruszywa tamanego C90/3 o uziarnieniu 0/31,5
mm, grubos$¢ 15 cm;

— wykonanie robot porzadkowych i wykonczeniowych.

Catkowita grubo$¢ warstw nawierzchni wynosi 62cm. Projektuje si¢ nawierzchni¢ w odcieniach

szaro$cl.

Przed wykonaniem wiasciwych robot ziemnych nalezy usung¢ warstwe ziemi urodzajnej, ew.
humusu. Roboty ziemne w rejonie urzadzen podziemnych nalezy prowadzi¢ recznie. Przewidziano do

wykonania 80% rob6t mechanicznie i 20% robot recznie.

Warstwy podbudowy pod utwardzenia z nawierzchni mineralno-zwirowej pod ruch kolowy:

— 15 cm — w-wa z mieszanki niezwigzanej z kruszywa tamanego C90/3 o uziarnieniu 0/31,5 mm,

— 17 cm — podbudowa zasadnicza z mieszanki niezwigzanej z kruszywa lamanego C90/3 o
uziarnieniu 31,5 /63 mm (E2 > 100 MPa),

— w-wa odcinajaca z geotkaniny polipropylenowej o masie powierzchniowej min. 200 g/m2,

— 20 cm — podbudowa pomocnicza / w-wa odsaczajaca z piasku sredniego — piasku (E2 > 80

MPa),
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— 10 cm — podbudowa pomocnicza / ulepszone podloze z mieszanki kruszywa naturalnego

(piasku) 0/8 mm zwigzanego hydraulicznie cementem, klasa wytrzymatosci C3/4 <6 MPa.

Warstwy podbudowy pod utwardzenia z nawierzchni mineralno-zwirowej ciagu pieszego:

— 5 cm — mieszanka zwirowa 0/10;

— 10 cm — w-wa zwiru;

— 15 cm — podbudowa z kruszywa tamanego stablizowanego mechanicznie, uziarnienie 0/31,5
mm, min. 200g/m?;

— Ww-wa separacyjna / geowtdknina;

— 15 cm — w-wa odsaczajaca / piasek;.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B-1 ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B-1 ,,Wymagania ogolne”. Materiaty
i urzgdzenia przewozone srodkami transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem
i uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez ich wytworce. Podczas transportu
materialty chroni¢ od wplywow atmosferycznych. Materialy 1 urzadzenia nalezy sktadac

w pomieszczeniach zamknigtych w odpowiednich opakowaniach, w suchych pomieszczeniach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogélne wykonania robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za: prowadzenie robot zgodnie z umowa, przestrzeganie
harmonogramu robot, jako$¢ zastosowanych materialdw i wykonywanych robdt, ich zgodnosé
z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy.

Stosowaé system modulowy ogrodzenia od jednego Producenta. Sposob montazu wg

wytycznych producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w STO-B-1 ,,Warunki og6lne”.
6.2. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Nieréwnos$ci podluzne nawierzchni mierzone tata lub planografem zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekraczaé¢ 0,8 cm

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa z tolerancja
+0,5%
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Niweleta nawierzchni - roéznice pomiedzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ = 1 cm.

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

Grubos$¢ podsypki - dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny

przekracza¢ £ 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w STO-B-1 ,,Wymagania ogdlne".
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy. [los¢ robot oblicza
si¢ wedtug pomiar6w z natury. Jednostka obmiarowa — jak w przedmiarze.
Jednostka obmiaru jest:
— m? wykonanej nawierzchni;

— mb wykonanego obrzeza.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Ogolne zasady odbioru Robét
Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w STO-B-1 ,,Warunki ogo6lne”.

9. ROZLICZENIE ROBOT
9.1. Ustalenia ogo6lne
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STO-B-1 ,,Warunki ogdlne”
Cena robot obejmuje:
— prace pomiarowe i pomocnicze,
— zakup materiatéw,
— transport i roztadunek na miejscu robot wszystkich materiatow,
— transport wewngtrzny w obrebie budowy,
— przygotowanie warstw wyrownawczych i podktadowych,

— ulozenie obrzezy i nawierzchni,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumenty odniesienia podano w STO-B-1 "Wymagania ogdlne”.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-68/B-06050 93,020 709 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-5 ,,SCENA PLENEROWA?” — kod CPV 45223100-7 i 45261000-4

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
robot przy wykonywaniu amfiteatru lekkiej konstrukcji dla inwestycji jak w pkt 1.1. STO-B-1.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét przy
wykonywaniu amfiteatru lekkiej konstrukcji. Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji
technicznej ST sg zgodne z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.
1.3. Zakres robét objetych ST
Niniejsza specyfikacja techniczna szczegdétowa dotyczy nastepujacych robot:

Podktady betonowe z betonu C7,5/10

— Hydroizolacja pozioma podktadu betonowego.
— Szalowanie stop fundamentowych
— Zbrojenie konstrukcji monolitycznych pretami stalowymi
— Betonowanie stop fundamentowych beton C30/37 W8
— Izolacja pionowa stop fundamentowych
— przygotowanie i mocowanie stupow stalowych
— przygotowanie i mocowanie slupow drewnianych wraz z zastrzalami t¢zni
— przygotowanie i mocowanie wewnetrznych ram usztywniajacych tezni
— przygotowanie i mocowanie drewnianej konstrukeji dachu
— przygotowanie i mocowanie pokrycia dachu sceny plenerowej
— impregnacja drewna §rodkami grzybobdjczymi, przeciwgnilnymi oraz ogniochronnymi
Szczegdlowy zakres robot ujety jest w opracowaniu kosztorysowym na ww. Roboty
1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STO-B-1 pkt 1.5. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora.
1.5. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz okre§leniami

podanymi w STO-B-1 pkt 1.4.

2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w STO-B-1

"Wymagania ogo6lne”.
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Dla tarcicy uzytej do konstrukcji odchytki wynosza:
— odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze:
—  wdhlugosci: do + 50 mm lub do -20 mm dla 20% ilosci,
— w szerokosci: do +3 mm lub do -1 mm,
— w grubosci: do +1 mm lub do -1 mm;
— odchytki wymiarowe bali - jak dla desek;
— odchytki wymiarowe tat nie powinny by¢ wigksze:
— dlatat o grubosci do 50 mm:
— w grubosci: +1 mm i -1 mm dla 20% ilosci
— w szerokosci: +2 mm i -1 mm dla 20% iloscidla tat o grubosci powyzej 50 mm:
— w szerokosci: +2 mm i -1 mm dla 20% ilosci
— w grubosci: +2 mm i -1 mm dla 20% iloSci
— odchytki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szerokos$ci nie wigksze niz +3 mm i -2 mm;
— odchytki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm 1 -2
mm.
Fundamentowanie:
— Beton C30/37 W8
— Roztwor kauczukowo-bitumiczny do gruntowania i izolacyjny
— lepik asfaltowy bez wypekniaczy na goraco
— Tarcica budowlana og6lnego przeznaczenia
— Prety zebr. skos. do zbr. Bet. Stal B500
— Papa podktadowa termozgrzewalna

Pelny zakres materialowy ujeto w kosztorysie budowlanym na wykonanie fundamentow.

Uwaga: Dobierajac sprz¢t do wykonania prac nalezy uwzgledni¢ przebieg pobliskich instalacji

zewngetrznych. Szczegdly na rysunku zagospodarowania terenu.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STO-B-1 "Wymagania og6lne".

sprzet podreczny typu ,.elektronarzgdzia”
— $rodek transportowy

- wyciag

— nozyce do pretow

— gietarka do pretow

— deskowanie drobnowymiarowe systemowe
— pompa do betonu na samochodzie

— prosciarka do pretow
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— S$rodek transportowy
— nozyce do pretow
— tradycyjne narzgdzia
— samochod dostawczy
Szczegdltowy wykaz sprzetu ujeto w opracowaniu kosztorysowym na ww. Roboty.
Uwaga: Dobierajagc sprz¢t do wykonania prac nalezy uwzgledni¢ przebieg pobliskich instalacji

zewngtrznych. Szczegdty na rysunku zagospodarowania terenu.

4. TRANSPORT

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STO-B-1 pkt 4. Materialy i elementy mozna
przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych jeprzed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami normowymi. Cement luzem
nalezy przewozi¢ specjalnym pojazdem, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu i w odpowiedni sposob zabezpieczony przed nadmiernym zawilgoceniem.

Prety do zbrojenia powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, w sposdb

zapewniajacy uniknigcie trwalych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO-B-1 pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢ lokalizacje poszczegolnych elementow, tj.
jego pikietaz.
5.3. Wykonanie fundamentéw betonowych
Roboty fundamentowe nalezy rozpoczynaé po odbiorze podloza gruntowego. Na
przygotowanym podtozu nalezy wykona¢ wylewke z betonu grubosci 20 cm, nastepnie nalezy wykonaé
izolacj¢ podktadu.
Elementy deskowania nalezy rektyfikowaé geodezyjnie. W przygotowanym deskowaniu
wykona¢ montaz zbrojenia fundamentow. Nie wolno dopusci¢ do uszkodzenia i przemieszczenia
zbrojenia w czasie betonowania.

Wykonywanie i montaz zbrojenia:

— czyszczenie pretow przed przystapieniem do zbrojenia konstrukcji,

— prostowanie pretow za pomocag kluczy, mlotkow, prostowarek. Dopuszczalna wielkos¢
miejscowego odchylenia od linii prostej wynosi 4mm;

— cigcie pretow zbrojeniowych przy uzyciu mechanicznych nozy. Dopuszcza si¢ cigciepalnikiem

acetylenowym;
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— odgiecia pretow, haki - nalezy stosowaé S$rednice zagiccia réwng co najmniej 20d.

Niedopuszczalne sg pekniecia powstate w wyniku wyginania

Deskowanie nalezy rozebra¢ po stwardnieniu betonu. W zwigzku z zakresem prac nie
przewidujesi¢ konieczno$ci zastosowania przerw technologicznych.

Doktadnos¢ wykonania okoto 20 mm przy wysokosciach fundamentéw i okoto 15 mm przy
przemieszczeniu osi deskowania.

Dojrzewajacy beton nalezy pielegnowac i chroni¢ przed szkodliwym dzialaniem czynnikow
atmosferycznych. Powierzchni¢ betonu nalezy utrzymywaé w stalej wilgotnosci: 3 dni w przypadku
uzycia do betonu cementu portlandzkiego szybko twardniejacego, 7 dni gdy uzyto cementu
portlandzkiego i 14 dni przy uzyciu do betonu cementu hutniczego i innych.

Po demontazu deskowania nalezy wykonac¢ izolacj¢ fundamentow. Izolacje przeciwwilgociowa
nalezy wykona¢ po stwardnieniu i wyschnigciu betonu po zabiegach konserwacyjnych podczas
dojrzewania betonu tj. ok. 21-24 dni. Prac izolacyjnych nie wolno wykonywaé¢ podczas opaddéw
atmosferycznych. Powierzchnia betonu powinna by¢ sucha, bez sadu piasku.

Konstrukcja drewniana musi zosta¢ wykonana z krawedziakow z drewna klasy C24 o
wilgotnosci ponizej 21%, zaimpregnowanych $rodkami grzybobdjczymi i przeciwgnilnymi oraz
ogniochronnymi.Montaz konstrukcji drewnianej nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng
przy wudziale $rodkow, ktore zapewnig osiggnigcie projektowane] wytrzymatosci, uktadu
geometrycznego i wymiarow konstrukcji.

Podczas wykonywania jednakowych elementow nalezy stosowac wzorniki z ostruganych desek
lubze sklejki. Doktadno§¢ wykonania wzornika powinna wynosi¢ do 1 mm. Dhlugo$¢ elementow
wykonanych wedtug wzornika nie powinny r6zni¢ si¢ od projektowanych wigcej jak 0,5 mm.
Dopuszczalne odchyiki:

— wrozstawie belek lub krokwi: do 2 cm w osiach belek, do 1 cm w osiach krokwi,
—  w dlugosci elementu do 20 mm,

— w odleglosci miedzy weztami do 5 mm,

—  w wysokos$ci do 10 mm

Wykonujac potaczenia nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na bezpieczenstwo uzytkowania.
Miejscapotaczenia ram nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig rozmontowania konstrukcji przez

osoby postronne (zabezpieczenie wandaloodporne).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w STO-B-1 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontrola wykonania robdt dekarskich obejmuje sprawdzenie stanu i jakosci powierzchni,

wymiarowgeometrycznych, prostoliniowosci, rownosci wypoziomowania.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STO-B-1 ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIORY ROBOT
8.1. Zasady ogélne odbioréw
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B-1 pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie
z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbioru dokonuje Zamawiajacy po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robdt i na podstawie
szkicow 1 pomiarow, ktore przedktada Wykonawca. Odbiorowi podlegaja poszczegdlne elementy

charakterystyczne wykonania fundamentow:

przygotowanie podloza gruntowego

— deskowania

zbrojenie elementow

— betonowanie

izolacje.

.Odbidér wykonania sceny plenerowej polega na:

sprawdzeniu dokumentow: - certyfikaty zgodnosci wyrobu, deklaracje zgodnos¢

sprawdzeniu i ocenie wygladu zewngtrznego

sprawdzeniu wykonania zlaczy

prawidtowos$¢ zabezpieczenia konstrukc;ji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne
Ustawienia ogolne dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B-1 pkt. 9. Placi si¢ za
ustalong ilo§¢ m2 powierzchni wykonanej konstrukcji oraz utozonego pokrycia.
10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

W szczegoOlnosci nalezy przestrzegac:

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy r¢cznych pracach transportowych (Dz.U. 2000 nr 26 poz.
313)

— Ogolnych przepisow BHP i p.poz.

— Zasad sztuki budowlane;.

— PN-EN 13318:2002 Podktady podiogowe oraz materialy do ich wykonania —Terminologia

— PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy
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PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu
PN-EN 206:2014-04 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé¢

PN-EN 197-1:2012 Cement. Cz¢$¢ I Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 196-1:2006 Metody badania cementu. Oznaczania wytrzymatos$ci

PN-EN 196-3+A1:2011 Metody badania cementu -- Czg§¢ 3: Oznaczanie czasOw wigzania i
statosci objetosci

PN-EN 196-6:2011 Metody badania cementu -- Cz¢$¢ 6: Oznaczanie stopnia zmielenia
PN-EN 196-7:2009 Metody badania cementu -- Czg¢$¢ 7: Metody pobierania i przygotowania
probek cementu

PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Cz¢$¢ 2: Domieszki do

betonu -- Definicje,wymagania, zgodno$¢, oznakowanie i etykietowanie

PN-EN 480-1+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czgs¢ 1:
Beton wzorcowy izaprawa wzorcowa do badania

PN-EN 480-2:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Cze$¢ 2:
Oznaczanie czasu wigzania

PN-EN 480-4:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Cze$¢ 4:
Oznaczanie ilosci cieczywydzielajacej si¢ samoczynnie z mieszanki betonowej

PN-EN 480-5:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czeg$¢ 5:
Oznaczanie absorpcjikapilarnej

PN-EN 480-6:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czg$¢ 6:
Analiza w podczerwieni

PN-EN 480-8:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Cze$¢ 8:
Oznaczanie umownejzawarto$ci suchej substancji

PN-EN 480-10:2011 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czg¢s¢ 10:
Oznaczanie zawartos$cichlorkéw rozpuszczalnych w wodzie

PN-EN 480-12:2008 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu -- Metody badan -- Czg$¢ 12:
Oznaczanie zawartos$cialkaliow w domieszkach

PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw -- Cz¢$¢ 1: Oznaczanie
sktadu ziarnowego --Metoda przesiewania

PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw -- Cze$¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziarn -- Wskaznikksztattu

PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw -- Czgs¢ 5:
Oznaczanie zawartosciwody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 1097-6:2011 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw -- Czg$¢ 6:

Oznaczanie gestosci ziarn inasigkliwosci
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PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych --Czgé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1: Analiza
chemiczna

PN-EN 932-1:1999 Badanie podstawowych wtasciwosci kruszyw. Metody pobierania probek
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wodyzarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
beton

PN-ISO 1891:1999 Sruby, wkrety, nakretki i akcesoria. Terminologia

PN-EN 12504-4:2005 Badania betonu -- Czg$¢ 4: Oznaczanie predkosci fali ultradzwickowej
PN-EN 12504-2:2013-03 Badania betonu w konstrukcjach - Cze$¢ 2: Badanie nieniszczace -
Oznaczanie liczby odbicia

PN-EN ISO 6892-1:2010 Metale -- Proba rozciagania -- Cze$¢ 1: Metoda badania w
temperaturze pokojowe;j

PN-EN ISO 7438:2006 Metale. Proba zginania

PN-EN 10060:2006 - wersja polska Prety stalowe okragle walcowane na goraco ogdlnego

zastosowania -- Wymiary itolerancje ksztattu i wymiaréw

PN-EN 15322:2009 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady klasyfikacji asfaltow uptynionych i
fluksowanych

PN-EN 14991:2007 Prefabrykaty z betonu - Elementy fundamentow

PN-EN 14967:2006 Elastyczne wyroby wodochronne - Izolacje przeciwwilgociowe asfaltowe
- Definicje i wlasciwosci

PN-EN 14023:2010 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady klasyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

PN-EN 13970:2004 Elastyczne wyroby wodochronne - Asfaltowe warstwy regulacyjne pary
wodnej - Definicje iwtasciwosci

PN-EN 13969:2004 Elastyczne wyroby wodochronne - Wyroby asfaltowe do izolacji
przeciwwilgociowej facznie zwyrobami asfaltowymi do izolacji przeciwwodnej czgsci
podziemnych - Definicje i wlasciwosci

PN-EN 13967:2012 Elastyczne wyroby wodochronne - Wyroby z tworzyw sztucznych i
kauczuku do izolacji przeciwwilgociowej tacznie z wyrobami z tworzyw sztucznych i
kauczuku do izolacji przeciwwodnej czes$ci podziemnych -Definicje i wlasciwosci

PN-EN 1995-1-1:2010 Projektowanie konstrukcji drewnianych -- Cz¢$¢ 1-1: Postanowienia
ogolne -- Reguty ogolne ireguty dotyczace budynkow

PN-EN 14592+A1:2012 Konstrukcje drewniane - L.acznik trzpieniowe — Wymagania

PN-EN 12512:2002/A1:2006 Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- Cykliczne badanie
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potaczen na tacznikimechaniczne

PN-EN 13377:2003 Prefabrykowane belki drewniane do deskowan -- Wymagania,
klasyfikacja i ocena

PN-EN 1380:2009 Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- No$nos¢ ztaczy na gwozdzie,
sruby, trzpienie i sworznie

PN-EN 1382:2000 Konstrukcje drewniane -- Metody badan -- No$nos¢ tgcznikow do drewna
na wyciaganie

PN-EN 14081-1+A1:2011 Konstrukcje drewniane -- Drewno konstrukcyjne o przekroju
prostokatnym sortowanewytrzymatosciowo -- Czeg$¢ 1: Wymagania ogolne

PN-EN 26891:1997 Konstrukcje drewniane -- Zlacza na taczniki mechaniczne -- Ogolne
zasady okres§laniawytrzymatosci i odksztatcalno$ci

PN-EN 1310:2000 Drewno okragte i tarcica -- Metody pomiaru cech

PN-EN 1313-1:2010 Drewno okragte i tarcica -- Dopuszczalne odchyiki i zalecane wymiary --
Cze$¢ 1: Tarcica iglasta

PN-EN 1313-2:2010 Drewno okragte i tarcica -- Dopuszczalne odchylki i zalecane wymiary --
Czgs¢ 1: Tarcica lisciasta

PN-EN 16485:2014-06 Drewno okragle i tarcica -- Srodowiskowe deklaracje wyrobu --
Reguty kategorii wyrobu dladrewna i wyrobow drewnopochodnych stosowanych w
budownictwie

PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i tarcica -- Terminologia -- Cze$¢ 3: Terminy ogolne
dotyczace tarcicy

PN-EN 10025-1:2004 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych - Cze$¢ 1:
Ogolne warunki technicznedostawy

PN-EN 10088-4:2009Stale odporne na korozj¢ - Czgs¢ 4: Warunki techniczne dostawy blach
grubych, blach cienkich itasm ze stali nierdzewnych do zastosowan konstrukcyjnych

PN-EN 10088-5:2009 Stale odporne na korozje - Czg$¢ 5: Warunki techniczne dostawy
pretow, walcowki, drutu,ksztattownikow i wyrobow o powierzchni jasnej ze stali
nierdzewnych do zastosowan konstrukcyjnych

PN-EN 927-1:2013-06 Farby i lakiery -- Wyroby lakierowe i systemy powtokowe na drewno
zastosowane na zewnatrz -

Czes$¢ 1: Klasyfikacja i dobor

UWAGA: Kazdorazowo nalezy sprawdzi¢ aktualno$¢ normy
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-6 ,,OBIEKTY MALEJ ARCHITEKTURY”- kod CPV 45262300-4 i CPV 45111291-4

11. WSTEP
11.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru projektowanych urzadzen obiektow matej architektury.
11.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy
wykonywaniu montazu urzadzen malej architektury. Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej
specyfikacji technicznej ST sg zgodne z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa

budowlanego.

11.3. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B-1 pkt 1.5. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST

i poleceniami Inspektora.

114. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz okre§leniami

podanymi w STO-B-1 pkt 1.4.

12. MATERIALY

W zagospodarowanie terenu wkomponowano spojne elementy matej architektury, ktore beda
stuzy¢ odwiedzajacym i sprawia, ze teren zyska na atrakcyjnosci, bedzie sprzyjal rekreacji i zacheci do
wypoczynku na §wiezym powietrzu. W tym celu zaprojektowano: stot z fawkami, tawki z oparciem,
lezaki, tawki tukowe, hamaki, palenisko, kosz na $mieci oraz urzadzenia zabawowe - todki. Planuje si¢
by catos¢ formy kolorystycznej oraz faktur nawigzywata do stylu nowoczesnej miejskiej architektury
krajobrazu, tj. znajdowala si¢ w obrebie stali ocynkowanej malowanej proszkowo na kolor zblizony do

antracytowego oraz drewna modrzewiowego i akacjowego.

Stol z lawkami bez oparcia

Dane techniczne:
Stot:
Wymiary min. (DxSxW): 300x117,5x80,5 cm

Lawka bez oparcia:
Wymiary min. (DxSxW): 300x53x43 cm

Dane materialowe: blat oraz siedziska z dwukrotnie impregnowanych masywnych desek

modrzewiowych polaczonych $rubami ze stali nierdzewnej, nogi stalowe ocynkowane i malowane

proszkowo — kolor RAL7016.
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Posadowienie: przedtuzona konstrukcja stolu mocowana na state w fundamencie betonowym o min.
wym. 30x30x90 cm, przedtuzona konstrukcja tawki mocowana na state w fundamencie betonowym
o min. wym. 50x70x90 cm zgodnie z instrukcjg producenta. Fundament min. 10 cm ponizej poziomu

gruntu. Konstrukcja wpuszczona min. 50cm w fundament.

Lawka z oparciem

Dane techniczne:

Wymiary min. (DxSxW): 300x59x79 cm

Dane materiatlowe: oparcie oraz siedzisko z dwukrotnie impregnowanych masywnych desek

modrzewiowych polaczonych $rubami ze stali nierdzewnej, nogi stalowe ocynkowane i malowane
proszkowo — kolor RAL7016.

Posadowienie: przedtuzona konstrukcja urzadzenia mocowana na state w fundamencie betonowym
o min. wym. 50x70x90 cm zgodnie z instrukcjg producenta. Fundament min. 10 cm ponizej poziomu

gruntu. Konstrukcja wpuszczona min. 50cm w fundament.

Eawka lukowa
Dane techniczne:

Dhugo$¢ min.: 550-1100 cm;

Szerokos¢ min.: 60 cm
Wysokos¢ min.: 38 cm;

Dane materiatowe: siedzisko z dwukrotnie impregnowanych masywnych desek potaczonych $rubami

ze stali nierdzewnej, nogi stalowe ocynkowane i malowane proszkowo — kolor RAL7016.
Posadowienie: przedtuzona konstrukcja urzadzenia mocowana na state w fundamencie betonowym
o min. wym. 50x70x90 cm zgodnie z instrukcjg producenta. Fundament min. 10 cm ponizej poziomu

gruntu. Konstrukcja wpuszczona min. 50cm w fundament.

Lezak
Dane techniczne:

Wymiary min. (DxSxW): 186x50x93 cm

Dane materiatlowe: oparcie oraz siedzisko z dwukrotnie impregnowanych masywnych desek

modrzewiowych polaczonych $rubami ze stali nierdzewnej, nogi stalowe ocynkowane i malowane
proszkowo — kolor RAL7016.

Posadowienie: przedtuzona konstrukcja urzadzenia mocowana na stale w fundamencie betonowym
o min. wym. 50x70x90 cm zgodnie z instrukcja producenta. Fundament min. 10 cm ponizej poziomu

gruntu. Konstrukcja wpuszczona min. 50cm w fundament.

Urzadzenie zabawowe

Dane techniczne:
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Wymiary min. (DxSxW): 333x145x100 cm
Wysokos¢ z masztem min.: 250 cm

Wysokos¢ upadku max.: 100 cm

Wymiary strefy bezpiecznej min.: 640x444 cm

Dane materialowe: drewno robinia malowane na brgzowo z pigmentem.

Posadowienie: przedtuzona konstrukcja urzadzenia mocowana na stale w fundamencie betonowym

o min. wym. 119,5x101x100 cm oraz 81,5x105x80 cm zgodnie z instrukcja producenta.

Palenisko

Dane techniczne:

Wymiary min. (DxS): 80x80 cm

Wysoko$¢ max.: 18 cm

Dane materialowe: surowa stal w kolorze czarnym.
Posadowienie: podstawa urzadzenia fundamentowana w gruncie zakotwiona dwoma pre¢tami zgodnie

z instrukcjg producenta. Fundament o wymiarach min. 40x40x60 cm.

Kosz na $mieci
Dane techniczne:

Wymiary min. (DxSxW): 38,5x39x78,5 cm

Wysokos¢ z daszkiem max.: 94 cm

Pojemnos¢: 50 1

Dane materialowe: konstrukcja stalowa ocynkowana i malowane proszkowo — kolor RAL7016,
drewniane szczebliny z drewna modrzewiowego impregnowanego dwukrotnie.

Posadowienie: urzadzenie zakotwiczone w fundamencie betonowym przy pomocy elementow
kotwigcych zgodnie z instrukcja producenta. Fundament o wymiarach min. 30x35x30 cm. Fundament

min. 6 cm ponizej poziomu gruntu.

13. SPRZET
Roboty zwigzane z montazem urzadzen zostang wykonane recznie, przy zastosowaniu drobnego

sprzetu pomocniczego.

14. TRANSPORT
Ogoblne zasady wykonania robot podano w STO-B-1 pkt 4. Elementy urzadzenh mozna

przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem.

15. WYKONANIE ROBOT
15.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STO-B-1 pkt 5.
15.2. Roboty przygotowawcze
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Przed przystapieniem do robodt nalezy wyznaczy¢ lokalizacje poszczegolnych elementow, .
jego pikietaz.
15.3. Wykonanie fundamentéow betonowych
Sposob wykonania wykopu pod fundament pod urzadzenia matej architektury powinien by¢
dostosowany do glebokosci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny
by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wykopy fundamentowe
powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakoniczeniu mozna bylo przystapi¢ natychmiast
do wykonania w nich robot fundamentowych. Wykopy pod fundamenty konstrukcji wykonywane
z betonu ,,na mokro” lub z betonu zbrojonego nalezy wykona¢ zgodnie z PN-S-02205:1998.
Posadowienie fundamentow w wykopach otwartych badz rozpartych nalezy wykonywaé zgodnie
z zaleceniami producenta lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed
naptywem wod opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw
wody poza teren przylegajacy do wykopu. Dno wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscia do 2
cm.
UWAGA: Wkopanie w/w elementow powinno by¢ wykonane w taki sposéb, aby fundamenty
nie wystawaty ponad poziom gruntu w trakcie montazu i w trakcie pozniejszej eksploatacji wyrobu.
154. Montaz urzadzen
Przed zamontowaniem urzadzen Wykonawca jest obowigzany przedstawi¢ Inspektorowi

projekt montazu urzadzen przygotowany przez producenta.

16. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

16.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO-B-1 ,,Wymagania ogolne”.

16.2. Badania w czasie odbioru robét
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania.
16.3. Sprawdzenie montazu malej architektury
— sprawdzenie zgodno$ci wymiarow; sprawdzenie jakosci materialow, z ktorych zostaly

wykonane elementy matej architektury; sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania.

17. OBMIAR ROBOT
17.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B-1 ,,Wymagania og6lne”.

18. ODBIORY ROBOT
18.1. Zasady ogolne odbioréw
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B-1 pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie
z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania

z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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19. PODSTAWA PEATNOSCI
19.1. Ustalenia ogélne
Ustawienia ogolne dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B-1 pkt. 9. Zasady rozliczenia
i platnosci za wykonane roboty sg okreslone w umowie ryczattowe;:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie gotowych elementow,

— sprawdzenie stanu, kompletnos$ci oraz zgodnosci ze specyfikacja producenta,

— montaz na podstawie instrukcji producenta,

— sprawdzenie prawidtowosci montazu oraz statecznos$ci urzadzen.

20. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

Inne normy podane w opisie urzadzen Producenta
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-B-7 ,NASADZENIA ROSLINNE”- kod CPV 77310000-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem nasadzen roslinnych oraz odtworzeniem trawnika.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nasadzen roslinnych oraz odtworzeniem trawnika.
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STO-B-1 pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialu roslinnego:

3. Dobor Gatunkowy — rabaty — Tabela 1
SCHEMAT SADZENIA PRZEDSTAWIA RYSUNEK PROJEKTU TECHNICZNEGO Z03

., Parametry | Rozstawa | Ilo$¢/
L.p. Nazwa lacinska Nazwa polska
min. [em] szt.
DRZEWA LISCIASTE
acer platanoides ‘Royal Red’ klon zwyczajny ‘Royal Red’ obw. 16-18 | wg. planu 6
tilia cordata lipa drobnolistna obw. 16-18 | wg. planu 1
tiliacordata ‘Corinthiana’ lipa drobnolistna ‘Corinthiana’ C3 wg. planu 8
KRZEWY IGLASTE
pinus mugo var. pumilio sosna gorska var. pumilio Cc2 190x190 9
Jjuniperus sabina ‘Mas’ jatowiec sabinski ‘Mas’ C2 100x100 68
KRZEWY LISCIASTE
6 | leucothue axillaris ‘Curly Red’ kiscien wawrzynowy ‘Curly Red’ C2 50x50 66
7 lonicera pileata ‘Moss Green’ suchodrzew chinski ‘Moss Green’ C2 60x60 65
BYLINY
artemisia schmiditiana ‘Nana’ bylica Schmidta ‘Nana’ C2 25x25 238
astilbe arendsii ‘Granat’ tawutka Arendsa ‘Granat’ C2 50x50 33
10 | calamagrostis acutiflora ‘Karl Foerster’ trzcinnik ostrokwiatowy ‘Karl Foerster’ C2 50x50 47
echinacea purpurea PowWow ‘Wild jezoéwka purpurowa PowWow ‘Wild
11 Cc2 wg. planu 29
Berry’ Berry’
12 | miscanthus sinensis ‘Graziella’ miskant chinski ‘Graziella’ C2 70x70 64
13 | miscanthus sinensis ‘Gracillimus’ miskant chifski ‘Gracillimus’ C2 70x70 16
14 | pennisetum alopecuroides ‘Black Beauty’ | rozplenica japonska ‘Black Beauty’ C2 100x100 93
15 | pennisetum alopecuroides ‘Hameln’ rozplenica japonska ‘Hameln’ Cc2 60x60 187
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16

sedum spectabile ‘Matrona’ rozchodnik okazaly ‘Matrona’ C2 40x40 40

17

stipa tennuissima ‘Pony Tails’ ostnica mocna ‘Pony Tails’ C2 50x50 111

Material ros$linny powinien by¢ wilasciwie oznaczony, tzn. musi mie¢ etykiety, na ktorych

podana jest wlasciwa nazwa tacinska, forma, wysoko$¢ pnia. Rosliny powinny by¢ prawidlowo

uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiadaé

nastgpujace cechy:

Wymagania dotyczace drzew:

1) Materiat roslinny:

musi by¢: czysty odmianowo, etykietowany, wyprodukowany zgodnie z zasadami
agrotechniki szkotkarskiej.

ro$liny powinny by¢ zdrewniale i zahartowane, zdrowe, bez uszkodzen mechanicznych
oraz $ladow wystepowania patogenow, niewtasciwego nawozenia oraz agrotechniki;
drzewa i krzewy powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem cech
charakterystycznych dla gatunku/odmiany, a takze réwnomiernie rozkrzewione
i rozgatezione;

drzewa powinny mie¢ odpowiednig proporcje migdzy pniem a korong, a u roslin
szczepionych miedzy podktadka i dobrze z nig zro$nigta czescig szlachetng (ponizej
miejsca szczepienia nie moze by¢ odrostéw podktadki);

system korzeniowy powinien by¢ dobrze wyksztatcony, odpowiedni dla gatunku / odmiany
i wieku rosliny.

system korzeniowy nie powinien mie¢ korzeni oplatajacych podstawe pnia, ani nosi¢
sladow uszkodzen i chorob;

bryla korzeniowa powinna by¢ dobrze przeros$nieta i odpowiednio duza (zaleznie od
gatunku, odmiany i wieku rosliny). Warunkiem powodzenia w przyjeciu si¢ rosliny z bryta
korzeniowa jest odpowiednia proporcja bryly do czesci nadziemnej rosliny, a wskaznikiem
wyznaczajacym wielko$¢ srednicy bryly korzeniowej jest obwod pnia;

nalezy sprawdza¢ losowo jakos¢ korzeni bryt korzeniowych balotowanych (rozciecie siatki
i $ciggnigcie maty jutowej);

rosliny pojemnikowane powinny posiada¢ silnie przerosnieta bryle korzeniowa i by¢
uprawiane w pojemnikach o pojemnosci proporcjonalnej do wielkosci rosliny. Korzenie
powinny by¢ rownomiernie roztozone; niedopuszczalne sa korzenie splatane, owijajace
spiralnie brytg Iub wygiete ku gorze

Wady niedopuszczalne materiatu roslinnego: uszkodzenia mechaniczne roslin, odrosty
podktadki ponizej miejsca szczepienia, slady zerowania szkodnikow, oznaki chorobowe,

zwigdnigcie, pomarszczenie, peknigcia martwica korzeni i czeSci nadziemnych,
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uszkodzenia paka szczytowego przewodnika, zle zrosniecie odmiany szczepione]
z podktadka, uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,
— Wymagana akceptacja materiatu roslinnego przez inspektora przed realizacja nasadzen.
— Do czasu wysadzenia roslin, wszystkie sadzonki powinny by¢ ocienione, ostonigte od
wiatru i zabezpieczone przed wyschnigciem.
2) Miejsce sadzenia:
Zgodnie z projektem nasadzen, w przypadku nasadzen wg zatwierdzonego projektu

budowlanego. Wymagane geodezyjne wyznaczenie miejsc nasadzen.

Wymagania dotyczace krzewéw:
1) Materiat roslinny:
a) krzewy pojemnikowane, o wyksztalconym pokroju, z minimum 3-5 pedami, co najmniej 30
cm wysokosci 1 30 cm szeroko$ci (pojemnik C3) wg wielkos$ci szczegotowo okreslonej
w koncepcji, planie lub projekcie nasadzen, wymagane catkowite przerosnigcie bryty
w pojemniku (co najmniej roczne, niedopuszczalne zawinigte korzenie w donicy), rosliny
zdrowe, bez uszkodzen na pedach,
b) wady niedopuszczalne materiatu ros§linnego: uszkodzenia mechaniczne ro$lin, $lady
zerowania szkodnikéw, oznaki chorobowe, zwigdnigcie, pomarszczenie, peknigcia
i martwica na korze korzeni i czg$ci nadziemnych, uszkodzenie lub przesuszenie bryly
korzeniowej, zawini¢te korzenie w donicy.
c¢) Wymagana akceptacja materiatu roslinnego przez inspektora przed realizacja nasadzen.
d) Do czasu wysadzenia roslin, wszystkie sadzonki powinny by¢ ocienione, ostonigte od
wiatru i zabezpieczone przed wyschnigciem.
2) Migjsce sadzenia:
zgodnie z projektem nasadzen, w przypadku nasadzen wg zatwierdzonego projektu budowlanego.

Wymagane geodezyjne wyznaczenie miejsc nasadzen.

Wymagania dotyczace bylin:

Dostarczone rosliny powinny by¢ bez widocznych uszkodzen i objawow chorobowych. Paki i
liscie powinny by¢ dobrze wyksztatcone, bez oznak chorobowych i prawidtowo wybarwione. Rosliny
powinny mie¢ dobrze rozwinigty system korzeniowy. W okresie wegetacji konce korzeni powinny
mie¢ jasne zabarwienie. W okresie wzrostu i przed wysadzeniem lub przesadzeniem, byliny nie
powinny pozostawa¢ w pojemniku dluzej niz przez 1 sezon. Byliny sadzone w okresie
poznojesiennym, po utracie ulistnienia ocenia si¢ na podstawie wygladu korzeni. Byliny sprzedawane
sa najczesciej w pojemnikach, a wielkos¢ roslin okresla si¢ na podstawie wielkosci (Srednicy lub
objetosci) pojemnika. Byliny produkowane w podlozu, ktorym jest substrat torfowy wymagajg po

posadzeniu bardziej starannej opieki niz ro§liny wyprodukowane w podtozu tradycyjnym.
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Do czasu wysadzenia roslin, wszystkie sadzonki powinny by¢ ocienione, ostoniete od wiatru
i zabezpieczone przed wyschnieciem.
Do nasadzen nalezy wykorzysta¢ materiat roslinny wyszczego6lniony w projekcie zieleni, gdzie
opisano dobor gatunkowy i wymagane parametry roslin.
3.1. Ziemia urodzajna:

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czeSci organicznych, powinna by¢
wilgotna i pozbawiona kamieni i zanieczyszczen obcych. Optymalny sktad granulometryczny dla ziemi
urodzajnej: frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18 %, frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30 %,
frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70 %, zawartos$¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2, zawartos¢
potasu (K20) > 30 mg/m2 , kwasowos¢ pH > 5,5.

3.2. Mieszanka trawnikowa:

Nasiona traw nalezy stosowaé wylacznie w postaci gotowych mieszanek, odpowiednich dla
trawnikoéw rekreacyjnych, intensywnie uzytkowanych. Mieszanka traw powinna mie¢ przeznaczenie do
zaktadania trawnikow o intensywnym uzytkowaniu, powinna charakteryzowac si¢ duzg tolerancjg na
wydeptywanie, wysokie temperatury, susz¢ oraz wysoka wytrzymatoscia na mréz. Po wysianiu
mieszanki nasion, trawnik powinien pojawi¢ si¢ w mozliwie jak najkrotszym czasie. Gotowa mieszanka
traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy wg ktorej zostata
wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania, a w przypadku powstania watpliwosci, co do jakos$ci
przeznaczonej do wysiewu mieszanki nasion, Wykonawca zobowigzany jest przedlozyc
Zamawiajacemu wszystkie niezbedne dokumenty, potwierdzajace poprawng jako$¢ mieszanki.
Mieszanka nasion powinna spelnia¢ nastgpujace parametry:

— czysto$¢ mieszanki co najmniej 90%,

— zawartos$¢ nasion chwastow maksymalne 0,5%,

— zawartos$¢ wszystkich innych nasion niz trawy maksymalnie 1%.

3.3. Obrzeza:

Do oddzielenia nawierzchni rabat od trawnika nalezy uzy¢ obrzeza ogrodowego typu
EKOBORD. Obrzeze wykonane z tworzywa sztucznego pochodzacego z procesu recyklingu. Cechuja
si¢ elastycznos$cig, dzigki czemu mozna uzyska¢ nieregularne ksztalty rabat. Wymiary pojedynczego
obrzeza min. 100x8x5,8 cm (DxSxW). Obrzeze mocowane za pomocg kotew z tworzywa wbijanych
W ziemig.

3.4. Sciétkowanie:

Kora iglasta: przekompostowana kora frakcji $redniej min. 10-40 mm, bez zanieczyszczen.

Korg¢ nalezy rozprowadzi¢ rownomiernie pomig¢dzy roslinami, aby przykry¢ cata powierzchni¢ rabat,

nie zasypywac roslin. Warstwa kory min. 5 cm.
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4. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO-B-1 pkt. 3. Roboty zwigzane
z wykonaniem nasadzen wykonywac sposobem r¢cznym, przy uzyciu lekkiego sprzgtu oraz narzedzi
przeznaczonych do pielggnacji roslin. Do wykonania trawnika nalezy ponadto uzy¢ narzedzi takich jak

glebogryzarka, walec gladki.

5. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B-1 pkt. 4. Transport materialu moze
by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych
materialow. W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej i pgdow. Materiat roslinny z bryla korzeniowg musi mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub
by¢ w pojemnikach. Materiat ros§linny w czasie transportu powinien by¢ zabezpieczony przed
przemarznigciem i wyschnigciem. Byliny i krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny
by¢ natychmiast sadzone. Jezeli jest to niemozliwe nalezy je zadolowa¢ w miejscu ocienionym i nie

przewiewnym, a w razie suszy podlewac.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Wykonanie trawnika

— Na terenie planowanego trawnika nalezy usunga¢ gruz i zanieczyszczenia.

— Teren powinien by¢ poddany uprawie przy uzyciu glebogryzarki i narzedzi recznych.

— Przed siewem nalezy poprawi¢ warunki glebowe terenu poprzez humusowanie. Zdja¢ warstwe
gleby o grubosci ok. 5-10 cm i roz$cieli¢ na jej miejscu warstwe ziemi zyznej. W przypadku
bardzo ubogich gleb zaleca si¢ wykonanie nawozenia preparatami mineralnymi, np. azofoska.
Nastepnie teren wyrownac.

— Siew powinien zosta¢ wykonany w dni bezwietrzne. Norma wysiewu zgodnie z zalecaniami
producenta mieszanki trawnikowe;.

— Po siewie nalezy nasiona przykry¢ warstwa ziemi, zawalowa¢ walcem gltadkim.

6.2. Sadzenie ro§lin

Wymagania dotyczace sadzenia roslin:

— Pora sadzenia — rosliny z uprawy pojemnikowej mozna sadzi¢ w ciggu calego roku
z wylaczeniem okresu zimowego (i polowa listopada — ii potowa marca); rosliny balotowane
nalezy sadzi¢ jesienig; nalezy unika¢ sadzenia ro$lin w dni upalne i suche;

— Migjsce sadzenia — zgodnie z dokumentacja projektows,

— Dotki pod krzewy i byliny powinny mie¢ odpowiednia wielko$¢ i zaprawiona ziemi¢ urodzajna,

— Roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5 cm glebiej niz rosta w szkolce; zbyt
glebokie lub zbyt plytkie sadzenie u uniemozliwia prawidlowy wzrost roslin,

— Korzenie roslin zasypac¢ sypka ziemig, a nastepnie ubi¢, uformowac mise¢ i podlaé.

Pielegnacja po posadzeniu obejmuje nastepujace czynnosci:
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7.1.

10.

Podlewanie,

Odchwaszczanie,

Nawozenie,

Poprawianie mis,

Wymiang uschnigtych i uszkodzonych roslin,
Ciecia pielegnacyjne i formujace,

Uzupeknianie $ciotki z kory lub zrebkow.

KONTROLA JAKOSCI

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew i krzewow

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO-B-1 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:
wielkosci dotkow pod bylinami i krzewami,

zaprawienia dotkow ziemig urodzajna,

zgodnosci realizacji obsadzenia z zalgcznikami w zakresie miejsc sadzenia,

gatunkow 1 odlegtosci sadzonych roslin,

materialu ro§linnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego,

pokroju, wieku, zgodnos$ci z normami,

opakowania, przechowywania i transportu materialu ro§linnego,

odpowiednich termindéw sadzenia,

wymiany chorych, uszkodzonych i zdeformowanych bylin i krzewow,

zasilania nawozami mineralnymi,

Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow

Kontrola robdt przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyczy:

zgodnosci realizacji obsadzenia z zalacznikami, zgodnosci posadzonych gatunkow oraz ilosci
drzew z zatgcznikami, wykonania misek przy drzewach i krzewach,

prawidlowosci osadzenia palikow do drzew i przywigzania do nich pni drzew (paliki prosto i
mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),

jakosci posadzonego materiatu.

ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B-1 pkt. 8.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STO-B-1 pkt. 7.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B-1 pkt. 9.
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Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje:

11.

roboty przygotowawcze: wyznaczenia miejsca sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkow,
zakup 1 dostarczenie materiatu roslinnego,

posadzenie roslin,

pielegnacje w okresie gwarancyjnym posadzonych drzew i krzewow,

wszelkie inne koszty niezb¢dne do prawidlowego wykonania zamdwienia.

PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych Prawem Polskim. Wykonawca bedzie

przestrzegal praw autorskich i patentowych. Jest zobowiazany do odpowiedzialnosci za spetnienie

wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.
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